
CR1252 产品应用介绍 



为什么开发CR1252？ 

优点： 

• 采用很稳定的Topology Vout=1/n*Vin*D，特别是在低压大电流应用。 

• 丰富的保护及功能电路（BO、计时OCP、线补、软启动可调、电源 
建立后延迟启动，开关频率设置灵活及跳频与频抖). 

• SOP-8少引脚封装.同时围元件少。 

• 工业类电源上需求量大。ON产能跟不上时，引起很多中小企业无法 
交货的问题. 

缺点： 
• 磁利用率不高，工作一象限。（功率在200W~500W) 

• 高压输入时需采用双管方式解决 

• 产品功耗更小。 



CR1252 电流模式PWM 控制器 

CR1252 可以提供反激，正激，低成本，全功能电流模式开关电源控制器 

功能 好处 

. 灵活设计频率 20K-500K 

. 简单配合PFC 工作 
. 开关频率可调 
. 延迟启动 
• 过流保护依靠固定时间 
• 轻载跳频 
• 超低启动电流 
• 超高滞环启动电压 

. 

. 

. 

不依靠Vcc 电压保护，简化变压器设计 
低待机功耗 
减小待机功耗，实现快速启动 

其他功能 

. 可调软启动时间 

. 一个电阻实现电流斜波补偿 

. 简单输入电压检测，自动实现欠压保护和ON/OFF 

. VCC 电压可以高达30V,简化VCC 电路设计 

. 频率自动抖动5%，简化EMI设计 

. 不同的占空比，可以配置不同电路结构 

市场应用 

. PC 电源，可以pin to pin 兼容NCP1252A 

. LED 电源 

. 工业电源 

. 电源适配器 

. 电焊机电源 



CR1252与NCP1252A比较（一） 

测试项 芯片名称 Min max 单位 

NCP1252A 

CR1252 

NCP1252A 

CR1252 

NCP1252A 

CR1252 

NCP1252A 

CR1252 

NCP1252A 

CR1252 

NCP1252A 

CR1252 

100 

20 
Ist μA 

9.4 

8.4 

8.4 

7.4 

0.5 

0.5 

2.0 

1 

10.6 

9.6 

9.6 

8.6 

2.2 

1.5 

3.5 

3 

VCC_ON V 

V VCC_OFF 

Iop(CGATE=OPEN) 
mA 

mA 

kHz 

FOSC=100kHz 

Iop(CGATE=1nf) 
FOSC=100kHz 

92 108 

110 

Fosc 
（RT=43Kohm） 90 



CR1252与NCP1252A比较（二） 
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CR1252与NCP1252A电路参数差异一 

启动电流与开启电压不同。 
CR1252启动电流：20uA@ Max Value (Voff-1V) 
NCP1252A启动电流：100uA@Max Value 
CR1252工作电流: 1.5mA@ 100KHz 
NCP1252A工作电流：2.2mA@ 100KHz 
CR1252启动电压：9.6V@Max Value 
NCP1252A启动电压：10.6@Max Value 

以上三点是为了更好的减小待机功耗与芯片自的损耗 
因而对启动电路有小的变动。 



CR1252与NCP1252A电路应用差异点 

问题一：是否可以完全不变更任何零件的情况下，电源 
能否正常工作？ 
答案:大部分应用场合是可以兼容的！ 
但在特别的应用场合就要注意了 
 



CR1252与NCP1252A电路应用差异点 
问题一：要求在不变更任可器件的条件下，是否可以Pin to Pin 替 
换？ 

例如应用在电池充电器上，就要注意是否触发OCP，当OCP发 
生后，由于芯片起动工作电流最大值只有10uA（ON的为100uA） 
Vcc电压在保护发生后有可能不降反升的情况发生，但不用提心IC 
损坏，因为以373V／3*200K=62uA, 芯片最大允许Vcc箝位下电流 
为7mA。只有AC断开后，重新插入才能开启。 



CR1252与NCP1252A电路应用差异点 

问题二：怎样解决以上述问题？ 
很简单：同比例增加启动电阻即可。或以下式重新计算 
启动电阻或电容。 
建议将启动电阻调整为1M,电容为68uF. 



CR1252与NCP1252A电路应用差异点 

问题二：怎样解决以上述问题？重新计算 



CR1252与NCP1252A电路参数差异二 

RT进入测试模式的电压点。 
CR1252_RT测试模式电压：4.0V 
NCP1252A _RT测试模式电压：4.5V 

以上差别是由于制成工艺不同引起的。 



CR1252与NCP1252A电路应用差异点 

问题：是否可以完全不变更任何零件的情况下，电源 
能否正常工作？ 

答案：大部分应用场合是可以兼容的！ 
但在RT受脉冲尖刺干扰较大的场合，可能出现OCP不容易保护的
现象。 

原因分析：系统负载越重，通过PCB走线耦合到RT管脚的尖刺电
压越大。当尖刺电压超过RT测试模式的触发电压（CR1252的RT
触发电压4.0V；NCP1252A的RT触发电压4.5V）时，一旦触发RT
测试模式系统将一直输出PWM波，造成OCP保护困难。 

解决方案： 
一、适当减小CS端R*C滤波电路的设计值：R、C取值越大滤波能
力越强，CS端越不容易检测到保护电压，就需要更大的负载来
触发CS保护电压；输出负载越大在RT端的干扰越大，越容易触
发RT的测试模式。所以，可以适当减小R*C滤波电路参数的值，
让系统更容易识别CS功率限制保护，从而减小耦合到RT端的尖
刺，使系统更容易发生OCP保护。 



CR1252与NCP1252A电路应用差异点 
解决方案： 
二、在RT到GND端并联一个电容：尽量靠近IC端并联一个50pF以
内的电容；在系统重载时有效滤除尖刺电压对RT的干扰，避免
RT进入触发模式。 

解决方案： 
三、优化PCB走线，特别是RT外置定频电阻的走线：要求RT外置
电阻尽量靠近IC；电阻连接到地的一端，尽量先连到IC的GND，
在连接到VCC电容的GND；以减小尖刺电压对RT的干扰。如下示
意图： 
 



CR1252 电流模式PWM 控制器 

启动电路设计 

一，全波启动 二，半波启动 

三，外接电源启动 



CR1252 电流模式PWM 控制器 

欠压保护电路设计 
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CR1252 电流模式PWM 控制器 

频率设计 



CR1252 电流模式PWM 控制器 
输出电容电感设计 



CR1252 电流模式PWM 控制器 

驱动电路设计 

8-10, 30匝， 2-1 34匝，5-4，34匝，感量1mH 



CR1252 电流模式PWM 控制器 

斜波补偿电路设计 



CR1252 电流模式PWM 控制器 

设计案例一： 
输入电压范围：160Vac-264Vac 
输出电压：12Vdc±5% 
输出电流：20A 
平均效率：90% 
采用自然散热 

设计案例二： 
输入电压：110V or 220V 
输出电压：5V±5% 
输出电流：60A 
平均效率：84% 
采用风扇散热 


