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例程十六   SPI_Flash 的读写 

在这个例程中我们将要了解一下 SPI，SPI 也是跟 I2C 一样也是有硬件来实现的。

SPI 一般有 4 根线，一条时钟线 CLK，2 条数据线（MISO 和 MOSI），1 条片选信

号线。 
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如果大家想了解更多关于 SPI 的话，大家可以参考“STM8 寄存器.pdf”文档。里

面有更详细的解释以说明。 

我们平时多用到的是 SPI 主模式，跟 I2C 一样。 

下面讲一下 SPI 主模式 

 

 
一些关于常见初始化和配置的知识都讲了，下面我们从主函数看起，逐步分析： 
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SPI_FLASH_Init() SPI 的初始化 

看看函数原型： 

 

SPI_Init()配置了数据位高位先发送，SPI 的传输的波特率为系统频率的 2 分频，

SPI 为工作在主模式，当 SPI 处于空闲状态时时钟线处于高电平，数据在第二个

时钟传输周期被锁，数据线为全双工，使用软件方式代替使用 NSS 管脚，使用

CRC 校验。 

SPI_Cmd()时能 SPI 

设置片选信号线，先把它置高。 

初始化弄好了，下面来看看怎样往从设备读写，首先是读写一个字节。 

我们开发板上的从设备上 W25X16 的，所以我们要根据 W25X16 的 Datasheet 来

配置一下参数。 
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这个函数就是在 SPI 总线上读写一个字节的操作，是根据 SPI 总线的时序来完成

的。可以参考数据传输过程那里的说明。 

 

这个函数就是往 W25X16 的写数据的写使能，参考一下的时序 
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准备写一个数据，参考时序 
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往 W25X16 的一页写数据，每页做多能写 4102Byte。 
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这个函数是往任何地址写任何多个 Byte 的数据，直到写满为止，最大 2Mbyte。 
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这个函数是往任何地址读任何个字节的数据缓存在 pBuffer 中。 
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读 W25X16 的 ID 号，参考时序 
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擦除一个 Block 的数据，参考时序： 
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擦除整个 Flash， 参考时序 
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主要的功能函数模块都讲完了，还有一些测试时候写的测试其他的函数，有兴趣

的可以看下工程。 

 

实验效果： 

 

 

风驰电子祝您学习愉快～～～！！！！！ 


